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Al término del curso el alumno sera capaz de resolver sistemas de ecuaciones diferenciales
ordinarias lineales de primer orden, asi como también analizar la estabilidad de sistemas no lineales
alrededor de puntos de equilibrio no hiperboélicos.

Estudiar la teoria de existencia y unicidad.

Resolver sistemas de ecuaciones diferenciales lineales de primer orden en espacios n
dimensionales.

Clasificar los distintos comportamientos cualitativos de los sistemas de ecuaciones diferenciales
lineales de primer orden en el plano.

Analizar la estabilidad de sistemas de ecuaciones diferenciales alrededor de puntos de
equilibrios hiperbolicos en espacios n dimensionales.

Introduccion. Conceptos basicos. Ecuaciones de primer orden. Ecuaciones de segundo orden.
Teoria de existencia y unicidad. Existencia y unicidad. Dependencia continua de las
condiciones iniciales. Dependencia continua de parametros.

Sistemas Lineales. Teoria general. Casos homogéneo y no homogéneo. Sistemas lineales con
coeficientes constantes. Solucion general, forma normal de las soluciones y subespacios
invariantes. Sistemas lineales con coeficientes periddicos. Teoria de Floquet.

Sistemas Lineales en el plano. Retratos fase para sistemas canonicos simples. Valores propios
reales y distintos, valores propios iguales y valores propios complejos. Retratos fase para
sistemas canonicos no-simples. Un valor propio cero y dos valores propios cero. Clasificacion
de los retratos fase simples.

Sistema no lineales. Introduccion. El flujo de una ecuacion diferencial. Estabilidad de puntos de
equilibrio. Funciones de Lyapunov. Linealizacion. Teoremas de Hartman-Grobman y de la
variedad estable.

El profesor empleard dindmicas que promuevan el f§ E1 profesor evaluard los conocimientos y
trabajo en equipo. Promovera la participacion j§ habilidades desarrollados en el curso mediante
activa de los estudiantes poniendo especial l§ evaluaciones escritas, trabajos escritos y
atencion en el desarrollo de habilidades de caracter § participaciones en clase.

general. Incorporard el uso de software en las

siguientes modalidades: para la simulacion de

ecuaciones diferenciales y para el calculo

simbolico.




Se recomienda que el profesor posea las siguientes caracteristicas:

Cuente con una so6lida formacion matematica en Ecuaciones Diferenciales y materias relacionadas con
esta area. Tenga disposicion para incorporar el empleo de recursos computacionales en la ensefianza de
este curso.
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